Cyfrowy regulator pradu WK
AN typ 20RC10 E 427 790
9-36VDC do30A 04.2015

KARTA KATALOGOWA - INSTRUKCJA OBStUGI

ZASTOSOWANIE

Cyfrowy regulator pradu typ 20RC10 E stuzy do sterowania elektromagnesem proporcjonalnym

w zaworach hydraulicznych. Regulator montowany jest bezposrednio na elektromagnesie z przytaczem
wg SO 4400/DIN 43650-A, zasilanie i sterowanie podigczane za pomocg wtyczki tego samego typu
(ISO 4400/DIN 43650-A).

Cechy charakterystyczne regulatora:

* szeroki zakres napiecia zasilania

* mozliowos¢ wyboru sygnatu sterujacego (pradowy lub napieciowy)
* duzy 3 cyfrowy wyswietlacz LED - fatwy odczyt parametrow

* wyswietla aktualng wartosci pradu ptynacego przez elektromagnes lub sygnatu sterujacego
* niezalezna regulacja czaséw rampy narastania i opadania

* duzy zakres nastaw czasu rampy

* konstrukcja oparta na mikroprocesorze

* duza stabilno$¢ pradu wyjSciowego

* mozliwos¢ regulacji pradu wyjSciowego

* regulowana czestotliwos¢ pradu podkiadu

* obudowa w postaci wtyzki montowanej bezposrednio na zaworze
* zabezpieczenie wejscia przed zmiang polaryzacji

* elektroniczne zabezpieczenie przed zwarciem

DANE TECHNICZNE

Napiecie zasilania stabilizowane 9 do 36 VDC
Sygnat sterujacy 0-10 V lub 0-5V lub 4 do 20mA
Czas rampy (narastanie, opadanie) 0-995s

Prad wyjsciowy minimalny 0,0do 2,99 A

Prad wyjsciowy maksymalny 0,2 do 3,00 A

Czestotliwos¢ pradu podktadu 40 - 450 Hz

Liniowos¢ 1%

Stopieh ochrony obudowy IP 65 (PN-EN 60529 :2003), patrz uwaga str.6
Dopuszczalna temperatura pracy -40°do +75°C

Wymiary (D x W x S) 109 x 52 x 40 mm

Masa 0,7kg
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PROCEDURA USTAWIANIA

Uwaga:

- Przed przystapieniem do konfiguracji parametréw nalezy dokona¢ ustawienia wtasciwego typu sygnatu sterujacego "in"
dla danego systemu. Standardowo sygnat sterujacy (parametr: "in") ustawiony jest na 10 (sygnat napieciowy 0-10V)

- Zastosowanie niewtasciwego sygnatu wejsciowego do ustawionego typu sygnatu sterujacego na regulatorze moze byé
szkodliwe dla regulatora i moze spowodowac wystapienia btedu i sygnalizacje "ERROR".

Ustawienie:

1. Po wiaczeniu zasilania na wysSwietlaczu pojawia sie wartos¢ pradu wyjSciowego lub warto$¢ sygnalu zadanego
(napiecie 0-10V lub prad 4-20mA). Kropka dziesietna bedzie pulsowat (szybkos¢ pulsowania kropki dziesietnej okreslona jest w
PARAMETRY | ZAKRESY)

2. Obroci¢ pokrettem SELECT, aby wejs¢ w tryb regulacji. Tryb regulacji jest sygnalizowany wyswietlaniem odpowiedniego
dla danego parametru skrotu.

3. Po wybraniu parametru, ktéry chcemy zmienié nalezy obroci¢ pokrettem ADJUST w prawo lub w lewo, aby wybraé
odpowiednig wartos¢.

4. Aby zmieni¢ inny parametr, ponownie obréci¢ pokrettem SELECT aby wybra¢ dany parametr, a nastepnie postepowac
wg pkt.3

5. Regulator w trakcie ustawiania jest w petni funkcjonalny, wprowadzane zmiany parametréw sa realizowane na biezaco.
6. Aby zapisa¢ nowe ustawienia w pamieci regulatora i powrdci¢ do normalnego trybu pracy, nalezy odczeka¢ 100 sekund
lub obroéci¢ pokrettem SELECT aby wybraé parametr SA (SAVE SETINGS), a nastepnie obré¢ pokrettem ADJUST od 0 do 2.

7. Po zapisaniu ustawief wySlwietlacz pokaze warto$¢ pradu wyjsciowego lub warto$¢ sygnatu zadanego (w zaleznosci od ustawionej
wartosci parametru "di"), kropka dziesietna bedzie pulsowac.

8. Jesli nie chcemy zapamietac nowych ustawien, nalezy odlaczy¢ regulator od napiecia zasilania przed uptywem 100 sekund.

9. Aby powrdci¢ do ustawien fabrycznych nalezy obroci¢ pokrettem SELECT i wybra¢ parametr "rFP", a nastepnie obréci¢ pokrettem
ADJUST od 0 do 10, do zresetowania wyswietlacza.

UWAGA: Dla punktu 9, po przywréceniu ustawien fabrycznych moze by¢ konieczne ponowne ustawienie typu sygnatu
sterujacego "in".

PARAMETRY | ZAKRESY

Hi: HIGH, maksymalny prad wyjsciowy, 0,20 do 3,00 [A] *
Lo: LOW, minimalny prad wyjsciowy, 0,00 do 2,99 [A] *
rUP; RAMP UP, rampa narastajaca - czas narastania pradu wyjsciowego; 0,0 do 99,5 [s]
rdn: RAMP DOWN, rampa opadajaca - czas opadania pradu wyjSciowego; 0,0 do 99,5 [s]
Cdb: COMMAND DEADBAND, obszar niewrazliwosci na sygnat sterujacy, 0-5 [%]
dFr; DITHER FREQUENCY, czestotliwos¢ pradu podkiadu (PWM), 40 do 450 [Hz]
in: INPUT SIGNAL SELECTION, wybdr typu sygnatu sterujacego; 5 (0-5V) lub 10 (0-10V) lub 420 (4-20 mA)
di: DISPLAYED SIGNAL, ustawienie wyswietlanej wartosci; 0 - sygnat sterujacy 0-10 [V] lub 4-20 [mA]
1 - prad wyjsciowy [A], pulsujaca krpka dziesietna na wysSwietlaczu wskazuje obecny tryb wyswietlacza:
- szybkie pulsowanie kropki dziesietnej, kilka razy na sekunde, wskazuje "di" =0
- wolne pulsowanie kropki dziesietnej, jeden raz na sekunde, wskazuje "di" = 1
- brak pulswania lub brak kropki dziesietnej, wySwietlacz jest w trybie USTAWIENIA
SA: SAVE SETTINGS, zapis ustawien, patrz PROCEDURA USTAWIANIA pkt 6.
rFP: RESET FACTORY PARAMETERS, przywracanie ustawief fabrycznych, patrz PROCEDURA USTAWIANIA pkt 9.
Err: ERROR DETECTION STATE, stan wykrytych btedéw, zwarcia, wykrywanie i ochrona przed odwrotna polaryzacja
"Err" = 0; brak btedéw
"Err" = 1; przekroczenie pradu wyjSciowego (prawdowpodobnie spowodowane zwarciem na cewce)
"Err" = 2; prad sterujacy przekraczajacy 20 [mA], przy sterowaniu pradem 4-20 [mA] lub niewtasciwy typ
sygnatu sterujgcego
CLr: CLEAR ERROR, kasowanie btedéw; aby wykasowac btedy nalezy obréci¢ pokrettem ADJUST od 0 do 10.

* Przy ustawianiu pradu maksymalnego oraz minimalnego (parametr Hi oraz Lo) nalezy pamietaé, aby ustawiony
prad maksymalny (parametr Hi) byt wyzszy od wartosci ustawionego pradu minimalnego (parametr Lo).
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UWAGA: Dla sygnatu sterujacego 0-5 VDC oraz 0-10 VDC zaleca sie stosowanie niezaleznego przewodu zerowego
zasilania i sygnatu sterujacego (w celu ograniczenia spadku napiecia na ditugich przewodach).

q

Produkt spetnienia wymogi opisane w europejskiej dyrektywie kompatybilnosci elektromagnetycznej

(EMC) 2004/108/EC
Emisja: EN 61000-6-4: 2007

Odpornos¢: EN 61000-6-2: 2005, EN 61000-4-2, EN 61000-4-4, EN 61000-4-6

Typ 20RC10E

-3-

WK 427 790

04.2015



WYKRESY PRZYKLADOWYCH USTAWIEN

Regulacja maksymalnego pradu
High ; parametr Hi:
Maksymalny prad wyjSciowy od 0,20 do 3,00 [A]

3,00

N
o
=)
\

prad elektromagnesu [A]

\!
\.

0,00

g X1A sygnat sterujacy [V lub mA]

5lub10V
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Regulacja rampy narastajacej

Ramp UP; parametr rUP:
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WYKRESY PRZYKLADOWYCH USTAWIEN

Regulacja rampy opadajacej
Ramp DOWN; parametr rdn:
(zas rampy opadajacej 0d 0,00 do 99,5 [s]
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Regulacja obszaru niewrazliwosci
Comand Deadband; parametr Cdb:

Obszar niewrazliwosci na sygnat sterujacy, od 0 do 5 [%] sygnatu sterujacego
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Regulacja czestotliwosci pradu podkiadu

Dither frequency; parametr dFr:

Czestotliwos¢ pradu podkigdu w zakresie od 40 do 450 [Hz]
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WYMIARY GABARYTOWE

Miejsce przytaczenia elektromagnesu
proporcjonalnego wg ISO 4400/DIN 43650-A
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UWAGA: Deklarowany stopief ochrony IP zalezy \
od prawidlaowego zainstalowania regulatora przez \ 7
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Pokretlio ADJUST Pokretto SELECT
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SPOSOB ZAMAWIANIA

Wzmacniacz nalezy zamawia¢ wg nizej przedstawionego kodu.

20 RC10E | *

Ewentualne dodatkowe wymagania okreslone w sposéb opisowy
(uzgodnione z producentem)
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PONAR Wadowice S.A. ®
ul. Wojska Polskiego 29
34-100 Wadowice

tel. +48 33 488 21 00

fax.+48 33 488 21 03 wadOWi ce

www.ponar-wadowice.pl
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