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Электронные драйверы типа E-ME-T
Формата Eurocard, для пропорциональных одно- и двухмагнитных клапанов с датчиком

E-ME
E-ME = электронный

драйвер в формате
Eurocard

T = драйвер для пропорциональных
клапанов -Т с датчиком

01H = для одномагнитных пропорциональных
клапанов

05H = для двухмагнитных пропорциональных
клапанов

Опции:
- = стандарт с рампами подъёма и падения
/C =

/I =
 

Номер партии

Базовая калибровка
(см. 4.3)

T - **01H /*-
1 КОД МОДЕЛИ

2 БЛОК-СХЕМА
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-

Таблица  G140-14/RU

Э л е к т р о н н ы е д р а й в е р ы т и п а 
E - M E - T п о д а ю т п и т а н и е н а 
п р о п о р ц и о н а л ь н ы е о д н о - и 
д в у х м а г н и т н ы е к л а п а н ы т и п а 
ZO(R)-T посредством сигнала по 
т о к у , к о т о р ы й к о р р е к т и р у е т 
р е г у л и р о в к у в с о о т в е т с т в и и с 
сигналом ошибки.
У к а з а н н ы е д р а й в е р ы 
п р е д н а з н а ч е н ы д л я р а б о т ы в 
системах как с обратной так и 
без обратной  связи в соответствии 
с блок-схемой [2].
В системах с обратной связью 
драйвер E-ME-T может работать 
совместно с картой управления 
оси в соответствии с блок-схемой 
[2].
Драйвер контролирует положение 
з о л о т н и к а п р о п о р ц и о н а л ь н о 
входному опорному сигналу (по 
напряжению или по току) и подаёт 
на электромагнит пульсирующий 
ток. Для того, чтобы обеспечить 
точность регулировки клапанов 
и м е е т с я в о з м о ж н о с т ь 
регулировать ток поляризации и 
асимметричные рампы.
Стандартная конфигурация платы 
предусматривает входной сигнал 
по напряжению, который подаётся 
от внешнего узла потенциометров 
и л и о т б л о к а П Л К , а т а к ж е 
асимметричные рампы подъёма 
и падения.
Д р а й в е р п о с т а в л я е т с я у ж е 
откалиброванным и готовым для 
ф у н к ц и о н и р о в а н и я с 
пропорциональным клапаном. 
При этом благодаря регулятору 
п р о и с х о д и т о п т и м и з а ц и я 
эксплуатационных характеристик 
клапана.
Э л е к т р о н н а я п л а т а и м е е т 
формат Eurocard (модульный 
блок DIN 41494).
Э т а н о в а я в е р с и я и м е е т 
следующие преимущества:
- электронные фильтры на линиях 
входа и выхода;
- маркировка СЕ, гаранитрующая 
соответствие Директиве ЕМС (
Электромагнитная совместимость
);
- з а щ и т н ы е э к р а н ы п о о б е и м 
с т о р о н а м п л а т ы с р а з ъ ё м о м 
f a s t o n P E д л я п о д к л ю ч е н и я 
заземления;
- test piont на передней панели 
для опорных сигналов и сигналов 
обратной связи.

возможность приёма сигналов обратной 
связи по току 4 ÷ 20 мА (возможна только 
со взрывозащищёнными клапанами)
возможность приёма опорных сигналов 
по току 4 ÷ 20 мА
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Электропитание Стабилизированное: 24В DC
(положительное на контактах 2а, 2с) Выпрямленное и сглаженное:  V RMS

(отрицательное на контактах 4а, 4с)
Макс. потребляемая мощность 50 Вт
Ток, подаваемый на электромагниты Iмакс = 3,3 А квадратная волна типа PWM (для взрывозащищённых клапанов Iмакс = 2,5 А) 
Номинальный опорный сигнал,
заводская калибровка

E-ME-T-01H :0 ÷ 10В на контакте 12с (земля на 8а) (±10В опция, см. 4.4)
Е-МЕ-Т-05Н :±10В на контакте 12с (земля на 8а или 16с)
для опции /I :4 ÷ 20 мА на контакте 12с (+) и 18с (-)

Диапазон изменения опорного сигнала ±10В (SW в поз. 1) и ±5В (SW поз. 2)
(опция - регулировка по внутренней шкале)
Полное входное сопротивление сигнала По напряжению Ri > 50 кΩ - (для опции /I Ri = 316 Ω)
Питание потенциометров +10В/10мА на контакте 10с и -10В/10мА на контакте 14с
Время рампы 14 с макс. (0 ÷ 100% опорного сигнала)
Сигнал подключения В = 5 ÷ 24В DC на контакте 8с со светодионым индикатором на панели
Электроподсоединения Катушка: :2 х 1 мм2 до 20 м 2 х 1,5 мм2 экранированный до 40 м

Датчик: :4 х 0,25 мм2 до 20 м 4 х 0,5 мм2 экранированный до 40 м
Формат платы Европа 100х160 мм (модульный блок DIN 41494)
Разъём платы Штепсель DIN 41612 /D
Имеющиеся соединительные элементы Штепсель типа E-K-32M или rack Eurocard (см. табл. G800) заказывается дополнительно
Рабочая температура 0 ÷ 50º С (хранение -20 ÷ +70º С)
Размеры передней панели 128,4 х 35,3 мм
Вес 520 г
Особые характеристики Контроль положения действиями P.I.D - Быстрое подключение и отключение электромагнита

3 ОСНОВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ ЭЛЕКТРОННЫХ ДРАЙВЕРОВ Е-МЕ-Т

4 ОСНОВНЫЕ СПЕЦИФИКАЦИИ
4.1 Электропитание и подсоединения

4.2 Опорный сигнал 

4.3 Регулировки

4.4 Регулировки/настройки, доступные для пользователя, см. [7], [8], [9], [10]. 
- Шкала

- Поляризация, (мёртвая зона).

- Рампы, см. разделы [7], [11], [12].

- Усиление, см. раздел [8] (только для кодов калибровки TH04S* и TK14S*).

5 ВНЕШНИЕ ОПОРНЫЕ СИГНАЛЫ

ВНЕШНИЕ
ПОТЕНЦИОМЕТРЫ

СОЕДИНЕНИЯ

ВНЕШНИЙ ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНЫЙ
ОПОРНЫЙ СИГНАЛ

ОПОРНЫЙ СИГНАЛ НА ЭЛЕКТРОМАГНИТЫ S1 И S2

ОПОРНЫЙ СИГНАЛ НА ЭЛЕКТРОМАГНИТ S2

ОПОРНЫЙ СИГНАЛ НА ЭЛЕКТРОМАГНИТ S1

ОПЦИЯ /I 4 - 20 мА

DHZO-T-05* = DH05SA
DHZO-T-05*/B = DH05SA
DKZOR-T-15* = DK15SB
DKZOR-T-15*/B = DK15SB
DHZO-T-070 = DH06SA
DHZO-T-170/B = DH06BA
DKZOR-T-170 = DK16SA
DKZOR-T-170/B = DK16BA
DHZO-T-07* = DH07SA
DHZO-T-07*/B = DH07BA
DKZOR-T-17* = DK17SB
DKZOR-T-17*/B = DK17BB

DPZO-T-15* = DP15SC
DPZO-T-15*/B = DP15SC
DPZO-T-25* = DP25SC
DPZO-T-25*/B = DP25SC
DPZO-T-35* = DP35SC
DPZO-T-35*/B = DP35SC
DPZO-T-65* = DP65SA
DPZO-T-17* = DP17SC
DPZO-T-17*/B = DP17BC
DPZO-T-27* = DP27SC
DPZO-T-27*/B = DP27BC
DPZO-T-37* = DP37SC
DPZO-T-37*/B = DP37BC
DPZO-T-67* = DP67SA
DPZO-T-67*/B = DP67BA
DLHZO-T-0* = DH04SA
DHLZO-T-0*/B = DH04SA
DLKZOR-T-1* = DK14SC
DLKZOR-T-1*/B = DK14SC 

DLHZO-T-0*-T7 =TH04SA
DLKZOR-T-1*-T =TK14SC
DLHZO-T-T51 =TH06SA
LIQZO-T-16* =TQ16SA
LIQZO-T-25* =TQ25SA
LIQZO-T-32* =TQ32SA
LIQZO-T-40* =TQ42SA
LIQZO-T-50* =TQ52SA
QVHZO-T-06/* =QV0NSA
QVKZOR-T-10/*=QV1NSB

= 21 ÷ 33В DC (макс. колебания 2 В)

Защита выходов электромагнитов от случайного замыкания. Прерывание кабеля сигнала 
обратной связи вызывает блокировку драйвера и обнуление тока, при этом клапан 
переходит в положение fa i l - sa fe . Только для кодов калибровки " T * *4** " : контур 
линеаризации характеристики регулировки клапана.

Электропитание должно быть соответствующим образом стабилизировано 
или же выпрямлено и сглажено. В случае, если напряжение питания 
генерируется однофазным выпрямителем, используйте конденсатор на 
10000мкф/40В; в случае пульсирующего напряжения, подаваемого 
трёхфазным выпрямителем, используйте конденсатор на 4700мкф/40В (см. 
раздел [11] - блок-схма соединений). Настоятельно рекомендуется 
использовать экранированный кабель с заземлением для присоединения к 
эталонным генераторам и датчикам .
Электронный драйвер разработан для приёма внешних опорных 
сигналов по напряжению или току в соответствии со схемами раздела [5] 
- Внешние опорные сигналы.
Драйверы, предназначенные для приёма опорных сигналов по току (опция 
/I) имеют сигналы в пределах 4 - 20 мА.

Базовая калибровка электронного драйвера предварительно выполняется 
на заводе в  зависимости от типа пропорционального клапана, с которым 
работает драйвер. Такая предварительная калибровка определяется 
стандартным числом в коде модели:

Взрывозащищённые клапаны имеют "А" на пятом знаке калибровочного 
кода; например, калибровочный код для DLHZA-T будет DH04AA: см. табл. 
Е120.  

Отношение между сигналом управления по току и опорным сигналом 
определяется переключателем шкалы (см. [7]-А). Для одномагнитных 
клапанов с двумя внешними рабочими положениями (-*60, -*40) опорный 
сигнал такой же, что и драйвера двухмагнитных клапанов. Только для 
особых случаев применения имеется возможность производить отдельную 
регулировку шкалы для электромагнитов S1 и S2 при помощи внутренних 
потенциометров шкалы P5 и P6 для гидравлических дифференциальных 
операций в особых рабочих условиях (см. [7]-C).

Регулировка мёртвой зоны позволяет откорректировать гидравлический 
ноль клапана (положение начала регулировки) относительно 
электрического нуля опорного сигнала. Плата предварительно 
откалибрована на заводе по стандартным значениям в зависимости от 
предусмотренного пропорционального клапана в соответствии с кодом (
см. раздел 4.3). Электронные драйверы E-ME-05P/* для двухмагнитных 
клапанов оборудуются внутренним переключателем канала, который 
приводит в действие соответствующий электромагнит, когда входной 
о п о р н ы й с и г н а л п р е в ы ш а е т + - 2 0 0 м В . П р и э т о м п о д а ё т с я т о к , 
откалиброванный потенциометрами поляризации Р1 и Р2 на панели (
отдельно для каждого элетромагнита). 
Внутренний контур генерации рампы преобразует ступенчатый сигнал на 
входе в выходной сигнал (ток на электромагнит). Время подъёма/падения 
регулируется потенциометрами, установленными на передней панели, до 
максимального времени 14 с при изменеии опорного сигнала от 0 до 
100%. Драйверы Е-МЕ-Т-0*Н имеют асимметричные рампы для регулировки 
различных скоростей открывания клапана (рампа подъёма) и закрывания (
рампа спуска). Для постоянного отключения контура рампы см. [7]-B - 
Выключение рампы. Для отключения данного контура только на некоторых 
фазах технологического цикла машины следует соединить контакты 6с и 6
а.
Регулировка усиления давления вокруг нуля обеспечивает повышение 
чувствительности и точности позиционирования контролируемой оси. При 
этом улучшаются характеристики функционирования клапана в 
зависимости от устойчивости системы.



6 УСТАНОВКА И ЗАПУСК
Рекомендуется выполнять операции калибровки в соответствии с нижепри-
веденным порядком.

6.1 Предупреждение:
- Никогда не устаналивайте или снимайте драйвер, когда система включена
- Напряжение всегда должно измеряться относительно земли (контакт 8а).
- См. раздел [8] для определения компонентов, указанных в процедуре

калибровки
6.2 Запуск

- Подсоединить электронный драйвер в соответствии с требуемой схемой
подсоединения (см. разделы [11], [12]).

- На Е-МЕ-Т-05Н включенный светодиод (S1 или S2) показывает запитанный
электромагнит.

- Сигнал подключения, см. [11], [12].

- Калибровка поляризации (компенсация мёртвой зоны), см. [8], [9], [10]. 
-  

-

- Медленно вращать в противоположную сторону до остановки.
- Градуировка шкалы, см. [7], [9], [10].

-

- Усиление см. [8], [9] (только для кодов калибровки ТН04S* и TK14S*)

- Рампы (см. [7] [8]).
 

¸

G140

9 ГРАФИК Е-МЕ-Т-01Н

10 ГРАФИК Е-МЕ-Т-05Н

Опоный сигнал

Открывание клапана [%]

7 РАМПЫ И НАСТРОЙКИ

ГЕНЕРАТОР АСИММЕТРИЧНЫХ
РАМП ПОДЪЁМА И ПАДЕНИЯ

Р3 Р4

Р3 Р4

A

B

ПОЛ.1 = ±10В
(СТАНДАРТНОЕ
ПОЛОЖЕНИЕ)

ПОЛ.2 = ±5В

РАМПА
ВЫКЛЮЧЕНА
(СТАНДАРТНОЕ
ПОЛОЖЕНИЕ)

РАМПА
ВКЛЮЧЕНА

РТ1 РТ2

НАСТРОЙКА
ШКАЛЫ

НАСТРОЙКА
РАМПЫ

Опорный сигнал [В]

Открывание клапана [%]

Открывание клапана

C

ЗАТУХАНИЕ
ДО 20%
ОТ ЗНАЧЕНИЯ
НА ВХОДЕ

Время

A

B

C

ПОДСОЕДИНЕНИЕ К ЗАЗЕМЛЕНИЮ

8 РАСПОЛОЖЕНИЕ РЕГУЛИРОВОК Е-МЕ-Т-05Н

Питание включено (зелёный)
Аварийный светодиод (красный)

Светодиод подключенного канала
(электромагнит S1) L1

Рампа подъёма Р3
Рампа падения Р4
Тестовая точка опорного сигнала

Поляризация электромагнита S1 Р1
Поляризация электромагнита S2 Р2
Светодиод подключенного канала
(электромагнит S2)

L2

Тестовая точка датчика положения
Регулировка усиления ±0,4% Р7

1)

2)

1)
1)

1) Только для Е-МЕ-Т-05Н/*
2) Только для Е-МЕ-Т-01Н/*  /ТН04S* и /TK14S*

E-ME-T-05H

Р7

НАСТР
SW

ПОЛ. 1

ПОЛ. 2

0 ÷ 10 (±10)

0 ÷ 5 (±5)

ОПОРНЫЙ
СИГНАЛ

Опорный сигнал

Открывание клапана [%]

НАСТР
SW
ПОЛ. 1

ПОЛ. 2

±10

± 5

ОПОРНЫЙ
СИГНАЛ

РТ2

РТ1

З а в о д с к а я к а л и б р о в к а м о ж е т н е у д о в л е т в о р и т ь т р е б о в а н и я м п о 
специфическому применению. Система может быть оптимизирована 
путём корректировки калибровки на месте. Для этого необходимо по 
порядку откорректировать калибровку потенциометров поляризации, шкалы 
и рампы .

Электронный драйвер действует, когда на контакт 8с идёт питание 
сигнала подключения (обычно 24В DC). В аварийных стиуациях может 
оказаться полезным запретить функционирование драйвера путём 
обнуления указанного сигнала.

Подать опорный сигнал (0В DC для Е-МЕ-Т-01Н и ±0,2В DC для Е-МЕ-Т-05Н).
Постепенно вращать потенциометр (ы) (Р1 для катушки S1 и Р2 для 
катушки S2) до обеспечения движения управляемого механизма.

Завод устанавливает опорный сигнал 0 ÷ +10В для Е-МЕ-01Н и ±10В для Е-МЕ-
Т-05Н (переключатель в положении 1). При наличии сигнала контроля 0-5В 
(±5В) переключатель устанавливается в положение 2. Только в случае 
отсутствия стандартного опорного сигнала можно отрегулировать 
максимальное открывание клапана регулировкой шкалы, выполнив для 
этого следующие операции:

подать максимальный опорный сигнал по напряжению в указанном 
д и а п а з о н е ( п о д р а й в е р у Е - М Е - Т - 0 5 Н п о в т о р и т ь о п е р а ц и ю д л я 
максимального отрицательного напряжения) и повернуть против 
часовой стрелки внутренние потенциометры шкалы РТ1 и РТ2 (заводская 
установка на 100%) для уменьшения максимального открывания 
клапана (см.  [7]-C).

Вращать потенциометр Р7 на передней панели, ч тобы увеличить 
чувствительность и точность расположенияоси (вращение по часовой 
стрелке = повышение чувствительности). Заводская установка - полностью 
против часовой стрелки.

Если карта используется в системе без обратной связи, необходимо 
переместить переключатель положения отключенной рампы (стандартная 
установка) в положение подключенной рампы (см. [7]-B). Калибруйте 
рампы только если после общей оптимизации системы останутся 
динамические удары и сохранится тенденция к нестабильности. 
Отрегулировать рампы при помощи потенциометров рампы (Р3 и Р4) до 
устранения указанного явления (вращение по часовой стрелке = 
увеличение времени рампы).
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12 ОСНОВНЫЕ ПОДСОЕДИНЕНИЯ

E-ME-T-0*H

ПОДКЛЮЧЕНИЕ +24В DC

+10В DC 10 мА

ОПОРНЫЙ СИГНАЛ

-10D ВС 10 мА

-15В DC 50 мА

+15В DC 50 мА

МАССА

ОБРАТНАЯ СВЯЗЬ ЗОЛОТНИКА

24В DC

ОСЬ ГОТОВА

ОПОРНЫЙ СИГНАЛ -

КАТУШКА S1

КАТУШКА S2
(Е-МЕ-Т-05Н)

24В DC
+

-

ПИТАНИЕ
24В DC ±10%

4700мкф
40В

ЗЕМЛЯ ОПОРНОГО СИГНАЛА
С ОБЩЕЙ
МАССОЙ

ВХОД
ДИФФЕРЕНЦИАЛЬНОГО
ОПОРНОГО СИГНАЛА

ВЫКЛЮЧАТЕЛЬ РАМПЫ
OFF

ВНУТРЕННЕЕ ПИТАНИЕ

TRANZORB

ЗЕМЛЯ ПИТАНИЯ

ЗЕМЛЯ СИГНАЛА

МАССА
+15В
-15В

СИГНАЛ

ОБРАТНАЯ СВЯЗЬ

ШКАЛА

ВЫХОД+ 10В

- 10В
+ 24В

ПОДКЛЮЧЕНИЕ

ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
ШКАЛЫ

x 1 (*)
x 0.5

Р7
УВЕЛИЧЕНИЕ

(*) = заводская калибровка
(А) = ТОЛЬКО ДЛЯ Е-МЕ-Т-01Н 40 /Т**4S*

ЭКРАН

МЕРТВАЯ
ЗОНА S1

МЕРТВАЯ
ЗОНА S2

ОПОРНЫЙ СИГНАЛ

ОБРАТНАЯ
СВЯЗЬ

ОБРАТНАЯ СВЯЗЬ

РАЗЪЁМ "W" типа SP-666 цвет ЧЁРНЫЙ

ДВУХМАГНИТНЫЙ КЛАПАН ОДНОМАГНИТНЫЙ КЛАПАН

КАТУШКА
КАТУШКА
ЗЕМЛЯ

РАЗЪЁМ "S" типа SP-345 ЧЁРНЫЙ

ВЫХОДНОЙ СИГНАЛ
ПИТАНИЕ -15В
ПИТАНИЕ +15В
МАССА

РАМПА 1

ВЫКЛЮЧАТЕЛЬ РАМПЫ

РАМПА 2

ЛИНЕАРИЗАЦИЯ(A)

СВЕТОДИОД

СВЕТО
ДИОД S1

СВЕТО
ДИОД S2

ОТКЛЮЧЕНИЕ РАМПЫ

МАССА

P5

P6

экран

ОБРАТНАЯ СВЯЗЬ ЗОЛОТНИКА

ЗАМЕЧАНИЕ: СИГНАЛ ОБРАТНОЙ 
С В Я З И Н Е Д О Л Ж Е Н 
ИСПОЛЬЗОВАТЬСЯ ДЛЯ ОТКЛЮЧЕНИЯ 
ФУНКЦИЙ ЗАЩИТЫ МАШИНЫ. ЭТО 
СООТВЕТСТВУЕТ НОРМАТИВАМ EN 982 
(ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ ДЛЯ 
СИСТЕМ И УЗЛОВ, ПРИМЕНЯЮЩИХ  
Т Е Х Н О Л О Г И Ю Ж И Д К О С Т Н О Й 
ГИДРАВЛИКИ
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